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SCHIEDRUM

DRUCKBEGRENZUNGSVENTIL
Ventilverstellung mit Proportional-Regelmagnet
Plattenaufbau NG 6 - Lochbild nach DIN 24 340 - C6 - 1
vorgesteuert - 315 bar - bis 40 L/min

Baureihe

68 CR

Diese Druckbegrenzungsventile begrenzen einen stufenlos einstellbaren Druck im Zulaufstrom.

MERKMALE
* 4 Einstelldruckbereiche

« Mit Steueranschluf? zur Fernsteuerung bzw. Druckentlastung

(muf verschlossen werden, wenn diese Funktion

nicht benétigt wird)

* Montage auf Anschluf3platten mit Rohranschliissen oder Steuerblock

* Mit externem Steuerdlablauf
« Standard-Dichtungswerkstoff Viton (FKM)

« Magnetsystem: Weggeregelt, druckfest, Spule auswechselbar ohne das Hydrauliksystem zu 6ffnen
* Wegmelsystem: Druckfest, induktiv mit integriertem Tragerfrequenzmessverstarker

im vollgekapselten Metallgehduse

« EMV - die Vorschriften des Gesetzes Uber die elektromagnetische Vertraglichkeit von Geraten

(EMVG) werden bei richtiger Installation erfillt
« Fernsteuerbar, programmierbar
« Ventilruhelage: Niedrigster Einstelldruck
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BESTELLANGABEN Bezeichnung | Druckbegrenzungsventil 68 | C| R |70] Y |M..

Zum Lieferumfang ge- Typenbaureihe

héren die O-Ringe zur
Abdichtung der An-

Serienkennbuchstabe

schluZbohrungen, vier

Ventilbetatigungsart R = Regelmagnet

Befestigungsschrauben
M5 x 55 DIN 912-12.9,

Nenn-Einstelldruck in bar: 70; 140; 210; 300

Anzugsdrehmoment
9,5 Nm und der

Ventilausfuhrung:
mit externer Steuerdlabfiihrung A = Y (ist Standard)

Magnet- Geréatestecker.

Erganzende Angaben bei Sonderausfihrungen = M...

ZUBEHOR
MufR3 gesondert be-
stellt werden

Anschluf3platten
Steuerverstarker Typ StRA03-ES-7
Gegenstecker Wegsensor

siehe Maf3blatt 9-74-060-2003

siehe Mafblatt 9-74-003-3011

Fir eine den Richtlinien des des EMVG
entsprechende Installation geeignet:
Best.-Nr.: 44-028-00536 M.BI.(9-74-028-0009)
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KENNGROSSEN

1. Allgemeines

Symbol

Typenbezeichnung 68CR..Y
Bauart zweistufig, Vorsteuerstufe = Sitzventil
Hauptsteuerstufe = Kolbenventil
Masse 2,3 kg
Einbaulage beliebig, vorzugsweise vertikal
Volumenstromrichtung Pnach T
Umgebungstemperaturbereich -10<C bis +50C
2. Hydraulische Kenngrofzen
Nenndruck 2 Héchsdruck AnschluB P; B, T = 315 bar
Anschlul3 A = 10 bar, Empfehlung: In Funktion drucklos
zum Tank
Einstelldruckbereich 7 -70 bar; 7 - 140 bar; 7 - 210 bar; 7 - 315 bar
Nennvolumenstrom 30 L/min.

Druckflussigkeit
Druckflussigkeitstemperaturbereich
Viskositétsbereich
Steuervolumenstrom
Verschmutzungsgrad/Filterung

Hydraulikél nach DIN 51 524 (1,2)

-20C bis +70° C

15 — 350 mm3/min

ca. 350 cm3/min

allgemein zul. Klasse 16/13 nach 1SO 4406 bzw. 7 nach
NAS 1638 (Filterempfehlung: Mindestriickhalterate 3, ,, = 75)

3. Betatigungsart

elektrisch — Proportionalmagnet mit Wegsensor

3.1 Magnet

Bauart

Spannungsart/ Nennspannung
Nennstrom

Grenzstrom

Nenn-Widerstand

Nennleistung

Einschaltdauer

AnschluBart

Einfachmagnet - driickend, druckdicht
Gleichspannung / 12V

1,6 A

19A

R,, = 5,7 Ohm

14,6 W

100%

Geratesteckverbindung nach DIN 43 050 — AF 2

Schutzart IP 65 nach DIN 40 050 (bei installiertem Gegenstecker)
3.2 Wegsensor

Bauart druckdicht

MeRsystem induktiv; Prinzip Differentialtransformator
Versorgungsspannung 24 V DC +/- 20%, verpolungssicher

Zul. Welligkeit Uss < 5%

Stromaufnahme <40 mA

Ausgangsspannung ca. 7,5 - 11 V; Welligkeit < 20 mVss, wird ventilspezifisch abgeglichen
zul. Belastung der Ausgangsspannung >10 K Ohm

Empfindlichkeit, einstellbar 1,5 Vimm +/- 15%

Nullpunktverstellung, elektrisch +/- 1 mm

AnschluRart
Schutzart

Geratesteckverbindung M 12 x 1 — 4 polig
IP 65 nach DIN 40 050 (bei installiertem Gegenstecker)

Anschlu3belegung Magnet

Wegaufnehmer

Anschlussbel egung
Wegaufnehmer

PIN
1

Ausgangs-
spannung
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Stecker

Versorgungs
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4. Ubertragungsverhalten

(Definition nach DIN 24 311)

Ansprechempfindlichkeit
Wiederholgenauigkeit
Umkehrspanne

Hysterese

Temperaturdrift (Wegaufnehmer
ohne Viskositatseinflul3)

<1%
<1%
<1%
<1%

<0,1% A p/T

vom Einstelldruckbereich

Zeitverhalten siehe Abb. 1
Druck-Signalfunktion siehe Abb. 2
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Ventilbeschreibung

1. Ventil
Diese Ventile sind zweistufig, sie bestehen im
Wesentlichen aus dem Hauptventil, das von einem

Vorsteuerventil mit dem Proportional-
Betatigungsmagnet gesteuert wird. Durch die
Vorsteuerung wird der Druck weitgehend

unabhéngig vom Volumenstrom geregelt bzw.
begrenzt. Die Druckeinstellung erfolgt stufenlos
durch den Proportionalmagnet, der durch einen
elektronischen  Steuer- und  Regelverstarker
angesteuert wird. Der Magnet ist Uber ein
Zentralgewinde mit dem Ventil verbunden. Der
Proportionalmagnet ist ein elektro-mechanischer
Wandler. Seine Ausgangsgrof3e Kraft ist dem
Eingangssignal Strom proportional. Zur Erhdhung
der Verstellgenauigkeit und zur Verminderung des
Einflusses von Storkraften ist der
Proportionalmagnet mit einem Wegmelisystem
gekoppelt. Dadurch kann der Magnet bzw. die
Druckeinstellfeder entsprechend dem vorgegebenen
Sollwert Gber die Regelelektronik im Lageregelkreis
geschaltet werden und so eine genaue Position
einnehmen. Durch diese Malinahme werden u. a.
groRe Hysteresefehler ausgeschaltet. Da sich die
Kraft der Druckeinstellfeder Gber dem Magnethub
linear vergroRert und der Wegsensor ein lineares
Ausgangssignal liefert, besteht auch ein linearer
Zusammenhang zwischen Sollwert und Druck.
Wegsensor und Magnet bilden eine untrennbare
und robuste Einheit. Magnet - und Sensorspule sind
auswechselbar ohne das Hydrauliksystem zu
offnen. Die Spulen kénnen um 360°gedreht werden,
so dal die Steckanschlisse in jede gewilinschte
Lage gebracht werden k&nnen. Der Wegsensor
wandelt den Magnethub in eine proportionale
elektrische Ausgangsspannung um. Die Wirkweise
beruht auf dem Prinzip eines
Differentialtransformators, bestehend aus einer
Primér- und zwei Sekundarspulen. Die elektronische
Beschaltung ist in einem vollgekapselten
Metallgehause im Sensor integriert.

2. Werkstoffe

Nullpunkt und Verstarkung kdnnen uber Potentiometer
am Sensor verstellt werden.

Die Ausfuihrung des Sensors stimmt mit den Vorschriften
des Gesetzes Uber die elektromagnetische Vertraglichkeit
von Geréaten (EMVG) Uberein (siehe Einbauvorschrift
9-84-028-0049).

Die Magnetkraft wirkt Gber eine Druckfeder und einen
Ventilkegel auf den Vorsteuerventilsitz gegen die
hydraulische Kraft der DruckflUssigkeit im
Steuerregelkreis. Der sich einstellende Druck wird als
Referenzdruck dem Regelkolben im  Hauptventil
aufgepragt. Der Regelkolben hat die Funktion einer
Druckwaage die den Druck im Arbeitskreis entsprechend
dem Vorsteuerdruck regelt.

Das Ventil hat vier Anschliisse, die Hauptanschlisse "P"
und "T" fur Zu- und Ablauf, und die Steueranschlisse ,A ,,
und ,B,. Uber den AnschluR ,A* wird das Vorsteuerdl
abgefihrt. Um Ventilschwingungen zu vermeiden
empfehlen wir, das Steuerdl drucklos und stérungsfrei
separat zum Tank abzuleiten. Uber den Anschlul "B"
kann das Ventil sowohl extern entlastet, als auch
ferngesteuert werden. er mul3 verschlossen werden,
wenn diese Funktion nicht bendtigt wird. Wir
empfehlen jedoch, diesen Anschlul3 in Steuerblocken
bzw. Anschlul3platten trotzdem vorzusehen, um im Falle
von auftretenden Systemschwingungen Uber diesen
AnschluR das Déampfungsverhalten des Ventils zu
andern.

Hinweis!

Die Ventile sollten nicht bei abgeschalteter Hydraulik
langere Zeit lber die Regelelektronik weiter angesteuert
werden, dies kdnnte zu inneren Ventilbeschadigungen
fihren. Bei Betrieb mit unserem Steuerverstarker Typ
StRA 03 sollte dieser Uber den Stopeingang uber die
Maschinensteuerung abgeschaltet werden.

Die Ventilteile sind aus Stahl gefertigt. Alle Verschleif3teile sind gehértet. Die VentilauRenteile sind briniert, die
Magnetspule und Sensorspule ist verzinkt und chromatiert.

Bei Einsatzfallen die auRerhalb der angegebenen Kenngrof3en liegen bitte riickfragen.

Alle angegebenen Kenngrof3en basieren z. T. auf langjahrige Erfahrungen und labormaRige Messungen. Die
Angaben sind ventiltypisch, sie kénnen in der Serie abweichen. Alle Messungen wurden auf einem Prufstand
mit einer Olviskositat von 36 mm?s, mit einer Filterfeinheit von <10 pm und mit optimal eingestellter
Steuerelektronik durchgefihrt. Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als

zugesicherte Eigenschaft im Rechtssinne zu verstehen.

Anderungen im Interesse einer Weiterentwicklung behalten wir uns vor.
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