2-WEGE-STROMREGELVENTIL Baureihe

%ﬂw //, 2 mit integrierter digitaler Regelelektronik
i e Plattenaufbau NG 6 - Lochbild nach DIN 24 340 - G 6 28 BD
SCHIEDRUM 210 bar - bis 25 L/min

2-Wege-Stromregelventile sind Stromventile (Drosselventile) mit eingebauter Druckwaage. Die Ventile regeln einen
einstellbaren Volumenstrom unabhéngig von Druck&nderungen in der Zu- oder Ablaufleitung selbsttatig konstant.
MERKMALE
« Magnetsystem: Weggeregelt, druckfest. Spule
auswechselbar ohne das Hydrauliksystem zu 6ffnen
« Integrierte digitale Regelelektronik
« Fernsteuerbar, programmierbar
« Ventilruhelage: geschlossen
« Stellzeit 70 ms
« Volumenstrom-Signalfunktion: linear (optional andere Kennlinien moglich)
« Montage auf Anschlussplatten mit Rohranschliissen oder Steuerblock
« Mit Umgehungsriickschlagventil
« Standard-Dichtungswerkstoff Buna N / NBR
» spezifische Lésungen z.B. Rampenfunktion, Einschaltschwelle u.s.w nach Absprache
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Zum Lieferumfang des
Stromregelventils Typenbaureihe
gehoren die O-Ringe Serienkennbuchstabe
zur Abdichtung der Ventilbetatigungsart:  digitale Ansteuerung = D
AnschluRbohrungen Programmierbar:  mit Programmierstecker =PS
hne Programmierstecker = ohne Code
r nstecker. : 0 :
und der Gegenstecke Nenn-Einstellvolumenstrom: 1,0; 2,5; 4,0; 6,3; 10; 16; 25 L/min
Signaleingang: 0...10V=A;0...20mA=B;4..20mA=C
Modifikations- Nr.:  fur Sonderausfiihrung
z.B. Sonderdichtungen aus Viton (FKM) = M15
ZUBEHOR Ventilbefestigungsschr.  Best.-Nr.: 44-020-00928 (4 St. Zylinderschr. M6 x 35 DIN 912 — 10.9)
Anschluf3platten siehe Mal3blatt 9-74-030-2002
Stromgleichrichter-Platten siehe Mal¥blatt 71 CZ 9-74-071-1010
Ventilbefestigungsschr.  Best.-Nr.: 44-020-00921 (4 St. Zylinderschr. M5 x 75 DIN 912 - 10.9)
Handterminal Best.-Nr.: 44-006-00001

—==f % SCHIEDRUM HYDRAULIK

Schiedrum Hydraulik GmbH

www.Schiedrum.com 9-74-028-1016 Blatt 1/4 09/08




KENNGOSSEN

1.Allgemeines

Symbol

Bauart

Masse

Einbaulage
Volumenstromrichtung
Umgebungstemperaturbereich

Einstelldrossel: Hohlkolben mit Rechteckfenster
Differenzdruckventil: Der Einstelldrossel nachgeschaltet
Ruckschlagventil: Federbelastetes Kugelventil

2,1kg

beliebig, vorzugsweise vertikal

A nach B geregelt; B nach A ungedrosselter Riickstrom
-10C bis +50C

2. Hydraulische Kenngré3en

Nenndruck / Hoéchstdruck
Druckflussigkeit
Druckflussigkeitstemperaturbereich
Viskositatsbereich
Nenn-Einstellvolumenstrom

mind. einstell- und regelbarer Volumenstrom

max. zul. Volumenstrom uber das Riickschlagventil
Verschmutzungsgrad/Filterung

210 bar fur alle Anschlisse

Hydraulikél nach DIN 51 524 (1,2)

-20C bis +70C

5-350 mm¥s

1,0; 2,5; 4,0 6,3; 10; 16; 25 L/min

ca. 10 - 20 cm3/min, empfohlener Regelbereich 1 : 100

bezogen auf den Nenn-Einstellvolumenstrom

40 L/min

allgemein zul. Klasse 16/13 nach ISO 4406 bzw. 7 nach NAS 1638
(Filterempfehlung: Mindestriickhalterate B . | = 75)

3. Betatigungsart

elektrisch - Proportionalmagnet mit Wegsensor

3.1 Magnet

Bauart Einfachmagnet - driickend, druckdicht
Spannungsart Gleichspannung

Nennspannung 12V

Nennstrom 1,6 A

Grenzstrom 19A

Nenn-Widerstand R,, = 5,7 Ohm

Nennleistung 14,6 W

Einschaltdauer 100%

3.2 Weqgsensor

Bauart druckdicht

MeRsystem induktiv; Prinzip Differenzialtransformator

Empfindlichkeit, einstellbar
Nullpunktverstellung, elektrisch

1,5 V/imm +/- 3%
+/- Imm

Anschlussbelegung

Pin 5. Betriebsbereit bei 24 V DC.
Liegt kein Signal an, so ist das
Ventil stromlos in Ruhelage.

Ventilstecker  Gegenstecker

\j. Pin 6. Signa_l _proportional zur

1 PE Blendenposition. (OV =

N dm Masse (GND} oV

L udm Spannungsversargung 24 VDC Uss < 5%

—'A b Sollwerteingang A = 0..10 V; B = 0..20 mA; C = 4..20 mA

| Stp <—o_o— 24 V I

e Istwertausgang 0..10 V min. 1Kohm

7’7 — Referenzspaonnung +5 V (max. 100 mA} 72‘ > PinZ (GND))
St Sollwertpoti 1..10K0hm Pink

Venfil

0.5V

Blockschaltbild

Freigabe
Pin 5

i +

.
Dither

0%,10V = 100%)

Verstarkung

PID-Regler

+

' ‘ Verstarkung
kt

Nullpunkt Nul L pun|

0c

arap <y

3.4 Schutzart (. nach DIN EN 60529)

IP 65

3.5 Anschlussart

Geréatestecker C091 31F007 (Amphenol Tuchel)
Kabeldose wird mitgeliefert

Kabeldurchmesser
Leiterquerschnitt

max. 8 mm
0,5 mm2
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4. Ubertragungsverhalten (Definition nach DIN 24 311)

Ansprechempfindlichkeit <1%
Wiederholgenauigkeit <19 .
g g 1% vom Nenn-Einstellvolumenstrom
Umkehrspanne <1% .
bei A p 50 bar
Hysterese <1%
Temperaturdrift (Wegaufnehmer;
ohne Viskositatseinfluss) <0.1%AQ/T
Volumenstrom — Signalfunktion . .
Zeitverhalten } siehe Diagramme
KENNLINIEN
Zeitverhalten : 1;; Sollwert
zeigt die Ubergangsfunktion S ! )
bzw. Sprungantwort bei einem s |
Sollwertsprung von 10% auf 90% \2 | N
und umgekehrt. ?f, : | \olumenstrom i\
< | "\
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g2 ] T
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. . . 0] 50 100 150 200 250 300 350
Volumenstrom - Signalfunktion - Kennlinien Zeit (ms)

zeigen die Abhéngigkeit der Nennvolumenstrombereiche vom
elektrischen Eingangsignal.
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A p-Q-Kennlinie; Ap=1(Q) 13
zeigt den Druckverlust des Ventils fur <10 yd
die Volumenstromrichtung B nach A = //
durch das Umgehungsriickschlagventil % 5 "
bei geschlossener Einstellblende. _——
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Q- A p-Kennlinie; Q=f( Ap)
zeigt das Regelverhalten des Ventils fiir 25 pe — ]
die Volumenstromrichtung A nach B fir die / II
verschiedenen Nenn- Einstellvolumenstrome, 20 / i
sowie die Mindestdruckdifferenz die fiir die / | IS
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Q-t-Kennlinie; Q = f (t, p = konstant) 1000 —
zeigt die Volumenstromanderung in 950
Abhéangigkeit der Oltemperatur bei einer 900
konstanten Druckdifferenz von 100 bar, fir g 500 T —
3 verschiedene Einstellwerte. Gemessen mit T 450 s
Hydraulikdl HLP 46 (ISO - VG 46) = N
46 mm2/s bei 40C. Fur groBere Volumen- o 400
stréme wird der TemperatureinfluR kleiner. 200
Fur kleinere Stréme ergeben niedrigviskose
Ole kleinere Volumenstromabweichungen. 10090 30 40 50 6‘0 20
t(T)
Ventilbeschreibung
1. Ventil
Die Ventile regeln innerhalb der Funktionsgrenzen Die elektronische Beschalltung st in  einem

selbsttétig und unabhangig von Druckschwankungen in
der Zu- oder Ablaufleitung einen einstellbaren Abflustrom
konstant. Sie konnen auf der Zu- oder Ablaufseite des
Verbrauchers eingebaut werden. Die Volumenstrom-
Einstellung erfolgt stufenlos durch den
Proportionalmagnet, der durch einen integrierten digitalen
Steuer- und Regelverstarker angesteuert wird. Der
Proportionalmagnet ist ein elektro-mechanischer Wandler.
Seine AusgangsgrofRe Kraft ist dem Strom proportional.
Die Magnetkraft wirkt Gber einen Ventil-Schieberkolben
mit der Blendendffnung gegen eine Gegenkraft-
Druckfeder. Der Magnet ist Uber ein Zentralgewinde mit
dem Ventil verbunden. Zur Erhéhung der
Verstellgenauigkeit und zur Verminderung des Einflusses
von Storkraften ist der Proportionalmagnet mit einem
Wegmel3system gekoppelt. Dadurch kann der Magnet
bzw. der Kolben mit der Blendenéffnung entsprechend
dem vorgegebenen  Sollwert Uber die digitale
Regelelektronik im Lageregelkreis geschaltet werden und
so eine genaue Position einnehmen. Durch diese
MaRBnahme werden u. a. grolRe Hysteresefehler
ausgeschaltet. Da der Blendenquerschnitt sich Uber dem
Magnethub linear vergroRert und der Wegsensor ein
lineares Ausgangssignal liefert, besteht auch ein linearer
Zusammenhang zwischen Sollwert und Volumenstrom.
Wegsensor, Magnet und Elektronikgehause bilden eine
untrennbare und robuste Einheit. Der Wegsensor wandelt
den Magnethub in eine proportionale elektrische
Ausgangsspannung um. Die Wirkweise beruht auf dem
Prinzip eines Differenzialtransformators, bestehend aus
einer Primar- und zwei Sekundéarspulen.

2. Werkstoffe

vollgekapselten Metallgehduse im Sensor integriert.
Nullpunkt und Verstarkung kénnen tber Potentiometer am
Sensor verstellt werden. Die Druckunabhéngigkeit des
Volumenstromes wird durch das Differenzdruckventil
(Druckwaage) erreicht. Es sorgt fir eine konstante
Druckdifferenz an der Einstellblende und ist dieser
nachgeschaltet (Sekundarregler). Aufgrund der sehr
kompakten Bauform werden bei Druckanderungen sehr
kurze Regelzeiten von wenigen Millisekunden erzielt. Die
Druckwaage ist in Ruhestellung gedffnet. Dadurch kann
es beim Zuschalten des Ventils eventuell zu einem
Anfahrsprung kommen. Die Ventile kdnnen wahlweise mit
einem modifizierten Steueranschluf geliefert werden, Gber
den die Druckwaage in Ruhelage geschlossen werden
kann (siehe Zusatz-Information 9-74-020-0026). Der
Volumenstrom wird nur in einer Durchflul3richtung
geregelt. Die Regelrichtung ist aus dem Typenschild zu
entnehmen. In umgekehrter DurchfluBrichtung ist ein
Umgehungsriickschlagventil eingebaut, es gestattet einen
ungedrosselten Rickstrom bei geringem Druckverlust. Es
ist als federbelastetes Kugel-Sitzventil ausgebildet.
Hinweis!

Die Ventile sollten nicht bei abgeschalteter Hydraul ik
langere Zeit Uber die Regelelektronik weiter
angesteuert werden, dies konnte zu inneren
Ventilbeschadigungen fuhren. Bleibt die
Spannungsversorgung eingeschaltet, so sollte darauf
geachtet werden, dass bei abgeschalteter Hydraulik
der Stop-Eingang abgeschalte wird.

Das Ventilgehduse und sonstigen Ventilteile sind aus Stahl gefertigt. Das Elektronikgehduse aus Aluminium. Alle
Verschlei3teile sind gehartet. Die VentilauRBenteile sind briniert, die Magnet- und Sensorspule ist verzinkt und
chromatiert. Die von Druckflissigkeit benetzten Magnetteile sind aus Stahl, Eisen, Messing und Aluminium gefertigt.

Bei Einsatzfallen die auferhalb der angegebenen KenngréRRen liegen bitte riickfragen.

Alle angegebenen Kenngrdf3en basieren z. T. auf langjahrige Erfahrungen und labormé&Rige Messungen. Die Angaben
sind ventiltypisch, sie koénnen in der Serie abweichen. Alle Messungen wurden auf einem Prifstand mit einer
Olviskositat von 36 mmz/s, mit einer Filterfeinheit von <10 um und mit optimal eingestellter Steuerelektronik durchgefiihrt.
Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im

Rechtssinne zu verstehen.
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